Driving the world

Exzenter Zykloiden Getriebe ,Horizont”
Agenda

o

Tragbilder Rad 6 (erste Stufe)

-

Tragbilder Rad 8 (Endstufe)

Auswertung Erwarmungslauf

Prufstandsaufbau Wirkungsgradmessung

Auswertung Wirkungsgradmessung
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Driving the world

Exzenter Zykloiden Getriebe ,Horizont”

Tragbild Rad 6 [i =50 / n_: 1500min]

AT: 10K

AT: 9,2K
Ma: 30Nm My 30Nm
Bemerkungen: Bemerkungen:
- leicht ungleichmaRig tragende Flanke - ungleichmallig tragende Flanke

- leichtes Riickflankentragen erkennbar
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Driving the world

Exzenter Zykloiden Getriebe ,Horizont”

Tragbild Rad 6 [i =50 / n_: 1500min]

AT: 9,7K AT: 10,3 K

MA: 40Nm MA: 40Nm
Bemerkungen: Bemerkungen:

- ungleichmaRig tragende Flanke - ungleichmalig tragende Flanke

- leichtes Riickflankentragen erkennbar

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG — Lachnit / IGEV



Driving the world

Exzenter Zykloiden Getriebe ,Horizont”

Tragbild Rad 6 [i = 50 / n_: 1500min]

AT: 153K AT: 16,1 K

M e My 60Nm
Bemerkungen: Bemerkungen:

- Rickflanke tragt mit - ungleichmalig tragende Flanke

- Rickflanke tragt mit
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Driving the world

Exzenter Zykloiden Getriebe ,Horizont”

Tragbild Rad 6 [i =50 / n_: 1500min]

AT: 18,5K AT: 17,3 K
M AU My 80Nm
Bemerkungen: Bemerkungen:
- ungleichmaRig tragende Flanke - leichtes Rickflankentragen erkennbar

- Rickflanke tragt mit
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Driving the world

Exzenter Zykloiden Getriebe ,Horizont”

Tragbild Rad 8 [i =50 / n_: 1500min™]

AT: 7,7K AT: 8,2 K

M,: 20Nm M,: 20Nm
Bemerkungen: Bemerkungen:
- ungleichmaRig tragende Flanke - ungleichmalig tragende Flanke

- Rickflanke tragt mit
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Driving the world

Exzenter Zykloiden Getriebe ,Horizont”

Tragbild Rad 8 [i = 50 / n_: 1500min]

.

AT: 10K

AT: 9,2K
M SN My 30Nm
Bemerkungen: Bemerkungen:
- ungleichmaRig tragende Flanke - ungleichmalig tragende Flanke
- leichtes Riickflankentragen erkennbar - leichtes Riickflankentragen erkennbar

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG — Lachnit / IGEV



Driving the world

Exzenter Zykloiden Getriebe ,Horizont”

Tragbild Rad 8 [i = 50 / n_: 1500min]

AT: 9,7K AT: 10,3 K

M,: 40Nm M,: 40Nm

Bemerkungen: Bemerkungen:

- ungleichmalig tragende Flanke - ungleichmallig tragende Flanke

- leichtes Rickflankentragen erkennbar - leichtes Ruckflankentragen erkennbar

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG — Lachnit / IGEV



Driving the world

Exzenter Zykloiden Getriebe ,Horizont”

Tragbild Rad 8 [i = 50 / n_: 1500min]

AT: 14,3 K
M,: S50Nm
Bemerkungen:

- ungleichmaRig tragende Flanke
- Rickflanke tragt mit
- Tragbildlack teilweise abgeplatzt

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG — Lachnit / IGEV

AT: 13,9K
M,: 50Nm
Bemerkungen:

- ungleichmalig tragende Flanke
- Rickflanke tragt mit



Driving the world

Exzenter Zykloiden Getriebe ,Horizont”

Tragbild Rad 8 [i = 50 / n_: 1500min]

AT: 16,1 K

M,: 60Nm
Bemerkungen: Bemerkungen:
- ungleichmaRig tragende Flanke - ungleichmallig tragende Flanke
- Rickflanke tragt mit - Rickflanke tragt mit
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Driving the world

Exzenter Zykloiden Getriebe ,Horizont”

Tragbild Rad 8 [i = 50 / n_: 1500min]

AT: 16,8 K AT: 16,9 K

M YN My: 70Nm

Bemerkungen: Bemerkungen:

- ungleichmaRig tragende Flanke - ungleichmaRig tragende Flanke
-Tragbildlack ist teilweise abgeplatzt, - leichtes Rickflankentragen erkennbar

daher kein genaues Tragbild erkennbar
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Driving the world

Exzenter Zykloiden Getriebe ,Horizont”

Tragbild Rad 8 [i = 50 / n_: 1500min]

AT 18,5K AT: 17,3 K
Ma: SN My: 80Nm
Bemerkungen: Bemerkungen:
- ungleichmalig tragende Flanke - ungleichmalig tragende Flanke
- leichtes Rickflankentragen erkennbar - leichtes Rickflankentragen erkennbar

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG — Lachnit / IGEV



Driving the world
Exzenter Zykloiden Getriebe ,Horizont”

Tragbild Rad 8 [i = 50 / n_: 1500min]

AT: k.A.
M,: S0Nm
Bemerkungen:

- ungleichmaRig tragende Flanke

- Ruckflanke tragt mit

- Prifstandstberlastung, der Versuch
wurde nach ca. 30min. Automatisch
abgebrochen

- Die Drehrichtung CCW wurde im
Wirkungsgradversuch gefahren
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Driving the world

Exzenter Zykloiden Getriebe ,Horizont”

Erwdrmungslauf [i = 50 / n_: 1500min™]
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Driving the world
Exzenter Zykloiden Getriebe ,Horizont”
Wirkungsgradmessungen [i = 50]

Schwingungsdiagnose
(DUV10A)

Prifstandsaufbau:

EntlGftungsventil
Drehmomentmessflansch

Fangschutz fir
die Gelenkwelle

Fangschutz fur die
Gelenkwelle
Drehmoment-
messflansch

o

Gehdusetemperatur

Gelenkwelle

Oltemperatur (nur fiir Erwarmungslauf)
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Driving the world
Exzenter Zykloiden Getriebe ,Horizont”
Wirkungsgradmessungen [i = 50]

gemessene Wirkungsgrade:

Drehzahl HSS [mpm]
-2000 -1500 -1000 -750 -300 300 750 1000 1500 2000 2500 max Fehler

Moment LSS [Nm]

-100 799 190 779 774 1762 +/- 1,6%
-86 814 797 785 715 711 759 +/-1,8%
-1 816 792 782 770 766 753 +/- 2,2%
57 819 783 7711 759 757 7438 +/-2,1%
43 790 769 755 744 744 739 +/- 3,6%
29 749 747 732 T8 721 718 +/- 5,4%
-14 754 676 646 644 0644 06438 +/-11,2%
14 99,7 556 540 510 514 488 +/-11,2%
29 67,3 654 648 634 626 9598 +/- 5,4%
43 700 693 693 688 682 655 +/- 3,6%
o7 716 716 718 716 715 69,7 +/-2,1%
" 729 131 732 7136 734 719 +/- 2,2%
86 738 742 T43 748 747 736 +/- 1,8%
100 743 747 750 755 756 747 +/- 1,6%
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Driving the world
Exzenter Zykloiden Getriebe ,Horizont”
Wirkungsgradmessungen [i = 50]

Exzenter Zykloid; i=50; Wirkungsgrad [%] in Quadrant 1
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Driving the world
Exzenter Zykloiden Getriebe ,Horizont”
Wirkungsgradmessungen [i = 50]

Exzenter Zykloid; i=50; Wirkungsgrad [%] in Quadrant 3
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Driving the world
Exzenter Zykloiden Getriebe ,Horizont”
Wirkungsgradmessungen [i = 50]

Exzenter Zykloid; i=50; Verlustleistung [W] in Quadrant 1 Exzenter Zykloid; i=50; Verlustleistung [W] in Quadrant 3
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Driving the world
Exzenter Zykloiden Getriebe ,Horizont”
Wirkungsgradmessungen [i = 50]

Ausfall durch Bruch der HSS-Welle
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